浙江大学 控制 学院(系)校级第 15 期SRTP项目结题汇总表

	序

号
	项   目  名   称
	立项负责人
	参加学生
	年

级
	总评

成绩
	指导

教师

	1
	水下多参数传感器数据采集的研发
	沈佳


	安宸毅

万亦鹏
	2010
	中等
	王酉

	2
	复合SDF-1的Ⅰ型胶原膜用于软骨缺损的修复再生研究
	陶佳栋


	郑泽峰

杨梦朝
	2010
	中等
	欧阳宏伟

	3
	质子交换膜燃料电池的Arbin系统改造
	谢炜

	吴海青

郭子阳
	2010
	优秀
	苏宏业

	4
	蜘蛛机器人本体的设计与研发
	苗瑞秋
	项川
	2010
	不合格
	杨秦敏

	5
	涂鸦机器人的可执行方案研究
	王迪


	揭凡超

陈龙
	2010
	良好
	刘山

	6
	智能设备基于无线网络的远程控制研究
	徐磊


	龚校成
高雅 
	2010
	不合格
	梁军

	7
	面向单腿关节型机器人的跳跃控制研究
	吴伟男


	楼伟强
刘建宇
	2010
	良好
	潘树文

	8
	交织区交通流的建模和仿真
	王萌


	刘洋

何永杰
	2010
	良好
	王慧

	9
	关于通过视频提取交通流信息的研究和软件开发
	沈俊杰

	徐奕禛

沈超
	2010
	良好
	王慧

	10
	一种新型的家用智能水槽设计
	郎恂


	陆烨峰
	2010
	良好
	宋执环

	11
	基于机械故障综合模拟试验台的齿轮断裂故障诊断方法研究
	王冠仑


	秦国聪

杨冰
	2010
	中等
	徐正国

	12
	四足机器人弹跳运动模型的数值分析
	陈建琪
	蔡彧
	2010
	良好
	吴俊

	13
	智能食品安全检测车的物联网体系构建
	徐铖晋


	张育铭

胡天耀
	2010
	良好
	周建光

	14
	小型表面等离子体子共振成像装置的搭建及测试
	项连城


	吴仲禺
	2010
	优秀
	牟颖

	15
	基于嵌入式系统的熔炼炉烟气浓度图像检测方法
	陈浩宇


	王凯
张灵
	2010
	良好
	宋执环

	16
	基于短信平台的电热水器远程控制系统开发
	林萍萍


	李梦婵

魏凡丁
	2010
	良好
	张光新

	17
	基于视觉的人眼动作捕捉
	曹宇阳
	黄博文
	2010
	良好
	熊蓉

	18
	改进型彩色视频图像分割技术研究
	张凯
	杨东哲
	2010
	良好
	叶炜

	19
	便携式自动报警器的设计与实现
	方立


	马彦楠

许波萍
	2010
	优秀
	赵豫红

	20
	基于移动传感器平台的结构健康监测方法研究
	范博


	童航君
李川 
	2010
	良好
	潘树文

	21
	基于Webots软件的机器人复杂动作仿真
	王博省

	薛亚朋
李嘉程
	2010
	良好
	周春琳
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	1
	基于BCI的无线控制
	蒋明达


	李卓

赵新宇
	2010
	优秀
	陈卫东

	2
	创新的城市文化与智能化的制造和设计——创新型的城市：工业化、信息化、城市化的融合
	付佳宝
	
	2010
	良好
	邵之江

	3
	车用直流电机节能型双闭环控制系统的设计研究
	何新才


	陈天翔
	2010
	不合格
	徐正国

	4
	基于双目摄像头的视觉里程计实现
	熊子旋

	陈诗岩

韩嘉妮
	2010
	良好
	熊蓉

	5
	幼儿智力和心理发育水平趣味测试软件的开发
	刘诗卉
	
	2010
	良好
	李光

	6
	半主动悬架汽车的动力学仿真与分析
	武成帅

	季流兵

蔡聪聪
	2010
	良好
	赵均 

徐祖华

	7
	基于WEB的先进控制多媒体教学网站
	冉文斗

	祝捷
李喆
	2010
	中等
	徐祖华

	8
	仿人足球机器人目标颜色阈值自学习
	潘戈

	刘原
邵鸿章
	2010
	优秀
	熊蓉

	9
	浙江大学玉泉校区车位管理与预订系统开发
	刘祥瑞 


	张晶

韩长东
	2010
	良好
	王慧

	10
	基于智能手机的短时交通流预测与显示
	白伟成


	姚宁诗

孙若洋
	2010
	优秀
	陈积明

	11
	基于UWB技术健康管理系统的研究与开发
	王斌鑫
	祝志超
	2010
	良好
	周建光

	12
	太阳能智能垂直跟踪系统研究
	姚舰航

	刘华清

易枭雄
	2010
	良好
	徐正国

	13
	为结构健康监测服务的移动传感器平台实现
	马会芳

	安恬睿
赖赤松
	2010
	良好
	潘树文

	14
	公共场所空气质量检测电子控烟器
	周章


	王逸伦
黄颖 
	2010
	优秀
	仲玉芳

	15
	四旋翼无人机室内悬停技术的研究与实现
	史明瑞


	刘羽佳

张焱
	2010
	良好
	韩波

	16
	车内空气质量智能检控体系的研制
	雷京颢


	叶一舟

叶波
	2010
	中等
	周建光

	17
	四足仿生机器人传感器信号采集与分析
	陈焯颢

	应仰威 
 韩超
	2010
	良好
	熊蓉

	18
	集成流路控芯片小型荧光检测装置的研制
	朱少凌


	曾婧

莫焱芳
	2010
	优秀
	牟颖

	19
	重大疾病早期诊断IFC-dPCR电容检测新技术研究
	钱晟

	王青
汪潇浦文
	2010
	良好
	周建光

	20
	智能准考证系统的研制与开发
	张梦婷

	贾驰千
张文姗
	2010
	中等
	周建光

	21
	手持式核酸分析仪研究
	王湛


	王恒阳 

陶宇伦
	2010
	中等
	张涛

	22
	基于GPS数据的社会行为实验与分析
	袁铖珏

	柴妍红

柳雪萍
	2010
	良好
	陈积明

	23
	基于智能协助步行拐杖的平面运动控制研究
	宋广健

	张挺
薛睿
	2010
	中等
	潘树文

	24
	外来车辆对紫金港校区交通状况影响的建模与优化
	刘景明


	陈昀亮
	2010
	良好
	李平

	25
	煤矿瓦斯探测机器人的研发
	蒋丙献


	刘彤

汪溯滢
	2010
	良好
	杨秦敏

	26
	基于新标准的智能家居控制系统的研发
	张鹏飞


	陆鹏程

陈振麒
	2010
	优秀
	杨秦敏

	27
	生活垃圾处理与社区供暖技术研究
	章璐杰


	李雨绅

陈飞
	2010
	不合格
	周建光

	28
	基于Kinect传感器的PPT控制
	玄慧超


	张  弛

康书鼎
	2010
	优秀
	陈积明

	29
	基于无线射频技术的定位系统研究
	柯再丹


	吴晨

唐灵儿
	2010
	良好
	杨秦敏

	30
	四旋翼直升机的室内定位导航研究
	蔡声泽
	
	2010
	良好
	许超


