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摘  要：中文摘要字数一般不超过300字。摘要应包括研究目的、方法、主要结果等。摘要中不应包含公式号和参考文献号。英文摘要的书写须用词准确，并检查无文法及拼写错误。中英文摘要内容须一致。
关键词：关键词1，关键词2，关键词3

Template of Papers submitted to the 221st Chinese Process Control Conference
Author A1  Author B2  Author C1
1. School of Automation & Electrical Engineering, Nanjing University of Technology, Nanjing, 210009

 2. Harbin Institute of Technology, Harbin 150001

E-mail: bbb@hit.edu.cn 
Abstract:  The abstract should be less than 300 words, including research objective, methods and main results. Equations and references should not be cited in the abstract. Please check English for grammar and spelling before submitting it, and make sure its consistence with the Chinese abstract. 
Key words  Keyword 1, keyword 2, keyword 3.
1. 引言

论文内容应未在正式刊物和会议上发表过，并具有创新性及学术性。
稿件首页应包括下列内容：中英文的标题、作者姓名、工作单位、邮政编码、E-mail、中英文摘要、关键词（3-5个）。作者简介、研究方向和论文资助基金项目
2. 格式及要求
论文要求论点明确，论证充分，语句通顺，文字简练。正文用五号宋体字，A4纸，单栏。
2.1  公式

公式须用阿拉伯数字统一编号。一般变量请使用斜体，向量使用小写黑体字，矩阵使用大写斜体加粗字体。
2.2  符号、计量单位和缩略词

全文名词、术语须前后一致。每个字母，符号所表示的物理意义须前后一致，并采用习惯表示法。
计量单位采用国际单位制（SI），用规范符号表示。

文中缩写词（中文或英文）首次出现时须注明全称。

2.3  图表

表的标题位于表上方, 居中, 小五号宋体, 段前、后各空6磅. 表的序号用阿拉伯数字. 表中文字为中文小五号宋体或者英文小五号Times New Roman体. 表格采用三线制表格, 左、右无边框, 表内用单线分隔。表格最好放置在文中提到的段落后面.

表的参考格式如下：

表1  表的参考格式
	样本
	试验方法
	结果（%）

	S1
	A试验方法
	0.19

	S2
	B试验方法
	0.79

	S3
	C试验方法
	0.80

	S4
	D试验方法
	14.95


请尽量使用高清晰度图片。图的标题位于图的下方,居中,小五号宋体,段前、后各空6磅.图的序号用阿拉伯数字.图形尽可能放置在文中提到的段落后面.图的参考格式如下：
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图1  结果
2.4 参考文献

“参考文献”四个字为小四号黑体, 居左顶头,占一行.段前空6磅, 段后空6磅。.参考文献要按在文中出现的先后依次编号，并在正文中标注，样式如[1][2-4]等。参考文献中不使用缩略语，格式如本文末所示。
中文参考文献为小五号宋体, 英文参考文献为小五号Times New Roman体. 段头不空, 悬挂式缩进0.57cm, 单倍行距。特别强调的是, 英文参考文献中作者的写法是:姓在前, 名在后. 更详细的要求请参见 “参考文献著录规则节选”(节选自国标).

3. 结论

结论需说明研究的主要发现和结果。请勿与摘要、前言等重复。
请按照此规范认真准备您的论文,并在投稿要求的日期内通过会议网站（http:// cpcc2011.njut.edu.cn/）提交您的文件(PDF文件)，请勿通过email投递
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